[bookmark: _GoBack]采购设备功能概述
医学影像处理软件由 J-Platform（工作站端）、J-Control（平板电脑端）和/或 J-MRView（混合现实可穿戴式电脑端）组成，共分为三种不同的产品配置。用户通过新建或导入案例信息，可针对案例信息进行浏览、检索、管理、删除、导出等操作。用户将导入本软件的 DICOM 图像进行掩膜处理，经三维重建后得到三维模型，基于三维模型创建全息文件包，经过编辑后，生成适用于混合现实可穿式电脑的全息文件包。同时，系统提供视窗用于二维图像与三维模型的显示。系统通过数据传递协议实现子系统间的数据通信与指令传递。
具体功能要求：
1、登录界面：提供启动与登录、资料编辑、注销与退出功能。
2、系统工具：提供设置、帮助信息、磁盘空间显示功能。
3、案例管理；提供案例管理工具，可实现案例的新建、搜索、案例查询、删除修改、导出、案列列表。
4、数据导入与浏览：可导入图片（.bmp 文件、.ico 文件、.gif文件、.jpeg 文件、.jpg 文件、.png 文件、.tif文件和.tiff文件）、图像序列（DICOM文件）、三维模型（.stl文件），支持删除数据，提供浏览图片、图像序列、三维模型和数据分类显示功能。
5、三维建模：支持数据浏览；可选择需要的图像序列进行三维重建，支持对图序列进行阈值分割、框选分割、区域增长、逐层编辑、插值编辑、掩膜分割、掩膜填充、腐蚀、膨胀、布尔运算、仅保留最大连续体、补洞、重命名掩膜、复制掩膜、删除掩膜、更改掩膜颜色、导入掩膜，提供重建与数据保存功能。
6、项目文件：支持.epc格式项目文件（包含DICOM等信息）手动导入导出
7、全息模型：提供数据浏览（四视图或单视图）与管理，支持创建全息文件包，支持编辑全息文件包（添加特征点、添加点线面），支持生成报告，可将全文件包发送至混合现实可穿戴式电脑端用于浏览全息模型。
8、全息显示：具备数据接收功能，支持模型手势操作，提供菜单栏，包含还原锁定、配准和工具页，其中工具页包含：显示/隐藏、颜色、透明度、透视功能。
9、模型控制：具备数据接收功能，提供功能菜单，初步定位、模型移动/旋转、调节透明度、其他（模型大小和跟随模式）、锁定屏幕、还原、锁定功能。
10、全息视野共享：多个用户同时佩戴混合现实眼镜时，支持2台及多台设备全息视野共享。
11、全息配准：用户通过在锦瑟全息云平台上提前选取的三个特征点，使用导航系统用骨探针按顺序指向实物对应特征位置点击确认后，虚拟模型与实体进行快速配准。点的确认可以在平板电脑进行操作（快速定位）。
12、远端快速置钉：用户可通过平台选择所使用的髓内钉规格，打开全息软件后在平台上可实时查看混合现实设备的连接和全息模型状态，佩戴混合现实设备可以操作髓内钉虚实模型的融合，并引导用户快速定位钉孔位置。髓内钉模型库中包含：大博、华森、微创。
13、报告下载：支持用户下载模型报告和手术报告。

